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El ventilador plenum EC serie eBNC Ecowatt es una solución de ventilador EC recientemente desarrollada, compacta 

I M P U L S O R  D E  A L U M I N I O
Tercera generación de impulsor de ventilador plenum aerodinámicamente optimizado, fabricado en aluminio por su peso ligero 
y perfectamente combinado con un motor EC integrado con un motor de accionamiento interno controlado electrónicamente (ECM) 

MOTOR EC PM EFICIENTE

Integrado con un motor EC vectorial 
de controlador trifásico que es 

eléctrica del motor mientras elimina las 
pérdidas por deslizamiento del rotor y el 
cobre del rotor y la conmutación electrónica 
elimina el desgaste mecánico de las 

COMPACTO Y VERSÁTIL

Con el diseño aerodinámico de soporte de 

los ventiladores convencionales, ya que ahorra 
entre un 40 y un 50 % en la longitud de la 
sección del ventilador en comparación con 
un ventilador plenum equivalente con motor 

componentes lo convierten en una instalación 

Reduce la lontitud total 
en 40- 50%

BNC + AC motor

eBNC

C O N T RO L  D E  V E LO C I DA D
Existen 3 métodos de instalación simples para controlar la velocidad 
del motor, como se muestra a continuación:
a.  
b.

c. Control automático por programa Modbus RTU conectado a través 

El esquema de cableado de control completo está disponible en la 

REB-ECOWATT
Control de presión / 
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A P L I C AC I O N E S

El ventilador plenum eBNC Ecowatt EC está disponible en un diseño listo para instalar con soporte de araña aerodinámico “boomerang” y 

Está diseñado para aplicaciones de tratamiento de aire donde el rodete del ventilador opera sin una carcasa, pero dentro de una cámara 

¿ P O R  Q U É  U S A R  U N  V E N -
T I L A D O R  P L E N U M  E C  E B N C 
E C O WAT T ?

ventilador, el motor de conmutación electrónica y el sistema de control 

conmutación electrónica más un impulsor de aluminio liviano asegura 

Es una SOLUCIÓN para 
la EFICIENCIA TOTAL 
DE VENTILACIÓN en 

Unidades de Tratamiento 
de Aire en un PUNTO 

ÓPTIMO muy por 
encima del 60%
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INSTALACIÓN DE SISTEMAS DE VENTILACIÓN DE 
PARED         
El ventilador tipo pleno eBNC también es adecuado para colocar en un arreglo de ventilación tipo “Wall Fan”, donde varios equipos son 
colocados de manera paralela sobre un muro. Por lo que un arreglo wall fan eBNC puede utilizarse en lugar de un equipo tipo pleno grande 

El diámetro nominal del ventilador varía de 315 mm a 630 mm con datos

Información y detalles técnicos del motor EC

salida Lwo A para el tipo de instalación A - Entrada libre, Salida libre.

Información de Motor EC

315 LP S5

315 HP S2

355 LP S5

355 HP S2

400 LP S2

450 LP W3

500 LP W3

560 LP W5

630 LP W5

0.71

1.06

1.03

1.19

1.22

1.53

2.13

2.40

3.20

Tecnología de motor

Clase de aislamiento

Polos

Características eléctricas

Control de Velocidad

Temp. ambiental perm. °C
Rotación del motor

EC/PM

IE4

Clase F

10

3 fases AC/380-480V/50/60 Hz

Regulación de Velocidad PWM

Regulación de Velocidad 0-10V

Regulación de Velocidad 4-20mA

A través de MODBUS sobre conexión serie RS485

-25 to 50

CCW Visto parte posterior del motor

Modelo de Motor

Modelo eBNC

RPM Máx.

Potencia de salida Máx. (kW)

Amperaje (A)

Designación de motor

Clase de recinto

Rodamientos

Recinto electrónico

Peso (kg)

Rotor

Rodamientos de Bolas sin mantenimiento

Aluminio fundido a presión

EC112D-L1HL01

315/355

2650

1.51

2.7

S5

IP 54

11.2

Externo

11.2

Externo

30.0

Interno

30.0

Interno

EC112D-L1HL03

315/355/400

4000

2.65

5.3

S2

IP 54

EM13210A412A4

450/500

1800

3

5.5

W3

IP 55

EM13210A412B2

560/630

1500

3

5.5

W5

IP 55

768

1764

994

1318

982

758

962

827

636

0.91

3.18

1.73

2.66

2.02

1.81

3.18

3.03

3.10

1426

2997

1669

2230

1652

1179

1494

1262

968

1.45

4.69

2.48

3.87

2.98

2.96

3.30

5.19

5.32

2595

3920

2610

3007

2230

1802

1800

1500

1227

86

94

86

93

87

81

88

85

83

Modelo eBNC
 Ecowatt

Flujo de aire 
(cms)

Presión estática  
(Pa)

Potencia de entrada 
del motor (kW)

SFP
w/m3/s

Amperaje
(A)

Velocidad
(RPM)

Nivel de potencia 
acústica LwA dB(A)

A

B

Potencia de entrada Máx. (kW) 1.85 3.25 3.30 3.30
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Alta calidad de equilibrio

C

D

E

1

2

3

4

5

6

7

8

9

Cono de entrada

Marco de cono de entrada

Rodete

Motor

Acero con acabado en polvo poliéster

Acero con acabado en polvo poliéster

Aluminio

Acero con acabado en polvo poliéster

Acero con acabado en polvo poliéster

Acero con acabado en polvo poliéster

Tipo EC

Aluminio

Únicamente se ofertan 
en giro  CCW

en este documento tiene licencia para 

que se muestran se basan en pruebas y 
procedimientos realizados de acuerdo 

1

3

4
5

6
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M E D I C I Ó N  D E  C AU DA L  (O P C I Ó N )

presión instaladas en el cono de entrada del ventilador y estas tomas de presión están conectadas al transmisor de presión diferencial 

El caudal volumétrico del ventilador BNC se puede calcular utilizando la siguiente fórmula:

 El caudal volumétrico calculado a través de la medición de la presión diferencial en la entrada del 
ventilador no está autorizado por AMCA

3

3 )

125

135

157

205

256

325

403

Q=
x

p1

3600
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DESCRIPCIÓN

CONECTOR RÁPIDO EN T DE 8 mm

CONECTOR RÁPIDO DE 8 mm

1

2

3

4

5

AC C E S O R I O  (No incluido).

1

1

1

3

4

4

4

4

5
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D I M E N S I Ó N  D E  L A S  TO M A S  D E  P R E S I Ó N  D E 
I N S TA L AC I Ó N

N O M E N C L AT U R A

H

(D) mm. mm. mm. mm. mm. mm.

H1 d(OD) U A

315

355

400

450

500

560

630

315

355

315

355

400

450

500

560

630

W3

W5

Aluminio

150

310

350

0.04

0.04

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.013

0.014

0.013

0.011

0.011

0.011

0.008

Ø5.00

A

HH

H1

pø

U
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D I M E N S I O N E S  e B N C  3 1 5 - 6 3 0

C U R VA S  D E  R E N D I M I E N TO  D E L  V E N T I L A D O R  E C O WAT T 
E B N C

Modelos 315-400

Modelos 450-630

A C D E F G

315

355

400

450

500

560

630

450

500

550

600

411

461

360

415

555

630

305

330

416

453

516

15

15

15

15

11

11

11

1500

1000

500

0
0 1 3 4 5

modelo de alta presión 
eBNC (Tamaño de 
Ventilador 315 ~ 355)

Entrada de 
alimentación

Q (cms)

eBNC Tamaño de 
Ventilador (315 ~ 630)

E

E

A

C C

C

G

G

A

F

F
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E F E C TO  D E L  E S PAC I O  D E  I N S TA L AC I Ó N

dh 

W =   Ancho de la carcasa
H =   Altura de la carcasa
D = 
         ventilador

D H(m) 1.9*D dh

315

355

400

450

500

560

630

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

100%

D W

D H

DIRECCIÓN DE 
FLUJO DE AIRE

D
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1

1
34

56

1011

13141516

510

11

6

4

3

13
14

1516

2594 RPM

2594 RPM

0

0

1000

600

400

0

0

1

Q (cms)

Q (cms)

Ps(Pa)

1

1

2156 RPM

2156 RPM

1632 RPM

1632 RPM

1056 RPM

1056 RPM

hs

hs

hs

hs

C U R VA

C U R VA  C A R AC T E R Í S T I C A  E B N C  3 1 5 - L P  S 5

Curva de rendimiento
valor FEI
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Ps(Pa) Q(cms) Hs(%) I(A)
(Hz)

1

3

4

5

6

10

11

13

14

15

16

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

535

366

44

133

1056

1056

1056

1056
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C U R VA  E B N C  3 1 5 - H P  S 2

4

56

1011

13141516

3920 RPM

3234 RPM

2443 RPM

1717 RPM

3920 RPM

3234 RPM
2443 RPM

0

0

1

1

Q (cms)

Q (cms)

1000

1500

500

0

0

1

3

4

1
3

1717 RPM

Ps(Pa)

1

3

5

6

10

11

13
14

1516

4

Curva de rendimiento
valor FEI
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Ps(Pa) Q(cms) Hs(%) I(A)
(Hz)

1

3

4

5

6

10

11

13

14

15

16

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

630

465
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1

3

4

5

6

10

11

13
14

1516

2610 RPM

2142 RPM

1588 RPM

1062 RPM

C U R VA  E B N C  3 5 5 - L P  S 5

1000

1400

600

400

0
0

0

1

1

Q (cms)

Q (cms)

1
34

11

13141516

10

5
6

2610 RPM

2142 RPM

1588 RPM
1062 RPM

1

0

Ps(Pa)

Curva de rendimiento
valor FEI
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Ps(Pa) Q(cms) Hs(%) I(A)
(Hz)

1

3

4

5

6

10

11

13

14

15

16

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

1111

401

113
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C U R VA  E B N C  3 5 5 - H P  S 2

3013 RPM

2538 RPM

1737 RPM

3013 RPM

2538 RPM

1737 RPM

1

5

6

10
11

3

4

0
0

0

1

3

0

1

1

400

600

1000

1400

1600

Q (cms)

Q (cms)

1
3

4

5
6

1011

Ps(Pa)

Curva de rendimiento
valor FEI
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Ps(Pa) Q(cms) Hs(%) I(A)
(Hz)

1

3

4

5

6

10

11

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

510

344

165

315

3013

3013

3013

3013



21

C ATÁ LO G O  e B N C

C U R VA  E B N C  4 0 0 - L P  S 2

1

3

4

5

6

13
14

1516

11

10

2234 RPM

1632 RPM

1318 RPM

1076 RPM

2234 RPM

1632 RPM
1318 RPM

1076 RPM

0

0

1

1

Q (cms)

Q (cms)

0

0

1

400

600

1000

1
3

4

56

1011
13141516

Ps(Pa)

Curva de rendimiento
valor FEI
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Ps(Pa) Q(cms) Hs(%) I(A)
(Hz)

1

3

4

5

6

10

11

13

14

15

16

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

1100

131

160

1631

1633
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C U R VA  E B N C  4 5 0 - L P  W 3

1

3

4

5

6

10

11

13

1415
16

1802 RPM

1589 RPM

840 RPM

1229 RPM

0

0

1

1

Q (cms)

Q (cms)

0

0

1

300

500

100

400

600

1000

1
4

5

1011

13141516

6

3

1802 RPM

1589 RPM

1229 RPM
840 RPM

Ps(Pa)

Curva de rendimiento
valor FEI
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Ps(Pa) Q(cms) Hs(%) I(A)
(Hz)

1

3

4

5

6

10

11

13

14

15

16

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

430

651

134

64
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C U R VA  E B N C  5 0 0 - L P  W 3

0

0

1

1

3

3

4

4

Q (cms)

Q (cms)

0

400

600

1000

1802 RPM

1802 RPM

1585 RPM

1585 RPM

847 RPM

847 RPM

1228 RPM

1228 RPM

1

3

4

5

6

10

11

13
14

1516

1
34

5
6

1011

13141516
0

1

3

4

Ps(Pa)

Curva de rendimiento
valor FEI
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Ps(Pa) Q(cms) Hs(%) I(A)
(Hz)

1

3

4

5

6

10

11

13

14

15

16

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

356

1054

533

316
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C U R VA  E B N C  5 6 0 - L P  W 5

1

4

5

6

10
11

13
14

15
16

3

1501 RPM

1501 RPM

1314 RPM

1314 RPM

655 RPM

655 RPM

948 RPM

948 RPM

0

0

1

1

3

3

4

4

Q (cms)

Q (cms)

0

0

1

3

4

400

600

1000

1
34

5
6

1011
13141516

Ps(Pa)

Curva de rendimiento
valor FEI
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Ps(Pa) Q(cms) Hs(%) I(A)
(Hz)

1

3

4

5

6

10

11

13

14

15

16

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

313

456

551

60

135

1501

1501

1501

1501

1314

1314

1314

1314

656

655

655

655
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C U R VA  E B N C  6 3 0 - L P  W 5

1

4

5

6

10
11

13
1415

16

31020 RPM

1020 RPM

716 RPM

716 RPM

559 RPM

559 RPM

1238 RPM

1238 RPM

0

0

1

1

3

3

4

4

5

5

Q (cms)

Q (cms)

0

0

1

3

4

100

300

400

500

600

1

3
4

5
6

10
13141516

11

Ps(Pa)

Curva de rendimiento
valor FEI
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Ps(Pa) Q(cms) Hs(%) I(A)
(Hz)

1

3

4

5

6

10

11

13

14

15

16

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

50/60

636

350

535

131

56

66
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H O JA S  D E  DATO S  D E  E S P E C I F I C AC I O N E S  T É C N I C A S

I N S TA L AC I Ó N  E L É C T R I C A  Y  C A B L E A D O  D E  C O N T RO L

Unidad

Tipo/modelo de ventilador

Velocidad de operación, n

Tipo de motor

Tipo de control

Rango de tensión nominal (V)

Corriente nominal

Temperatura ambiente admisible

 

Motor EC

10-100% Control de Velocidad

IE4

50/60

 

cms

%

rpm

w/cms

V

A

dB

dB (A)

dB (A)

oC

eBNC tiene varias funciones de control de velocidad disponibles de la siguiente manera:

1.
2.

3. 
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C O N E X I Ó N  E L É C T R I C A

C A B L E A D O  D E  C O N T RO L
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C O N E X I Ó N  E L É C T R I C A

Marrón

Negro

Verde

Blanco

Amarillo

Azul

Marrón

Azul

Negro

Amarillo/Verde

Control

Control

Control

Control

Control

Control

Control

Relé

Relé

Relé

10V

NO

COM

NC

Entrada de electricidad fase 1

Entrada de electricidad fase 3

Conexión a tierra de protección

Contacto de relé de salida NA

Contacto  de relé de salida NC

Output 
10V (R) (T) NO COM NC

L1 (R)
L2 (S)
L3 (T)

PE

E C O WAT T  E B N C  3 1 5 ,  3 5 5  Y  4 0 0 
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E S TA D O  D E  R E L É

C A B L E A D O  D E  C O N T RO L

C O N T RO L  D E  V E LO C I DA D  M A N UA L  M E D I A N T E 
P OT E N C I Ó M E T RO  ( S E Ñ A L  A N A LÓ G I C A  0 - 1 0 V D C )

- Rotor bloqueado
- Error del sensor hall

1. 
2. 

3.

10V OUT

REB-ECOWATT

Output 
10V

Output 
10V

(R)

(R)

(T)

(T)

NO

NO

COM

COM

NC

NC

Estado de 
relé
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A

0-10V

B

mA 

Output 
10V

Output 
10V

(R)

(R)

(T)

(T)

NO

NO

COM

COM

NC

NC

DCV
CONTROL DE 

DE AIRE

CONTROLADOR 
DIGITAL DIRECTO

C O N T RO L  AU TO M ÁT I C O  D E  V E LO C I DA D 
M E D I A N T E  D C V  O  B M S  ( S E Ñ A L  A N A LÓ G I C A 
0 - 1 0 V D C  Y  4 - 2 0 M A )

C O N T RO L  D E  V E LO C I DA D  AU TO M ÁT I C O 
M E D I A N T E  E L  U S O  D E L  P RO G R A M A  D E  P C  D E 
I N T E R FA Z  M O D B U S  RT U  ( P U E RTO  D I G I TA L  R S 4 8 5 )

PROGRAMA DE PC DE INTERFAZ 
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Output 
10V

NO

COM

NC

Output 
10V

NO

COM

NC

Output 
10V

NO

COM

NC

Output 
10V

NO

COM

NC

10 V

OUT

REB-ECOWATT

MOTOR 1

MOTOR 3

MOTOR 4

PE
L3
(T)

L2
(S)

L1
(R)

 

 

 

 



37

C ATÁ LO G O  e B N C

Output 
10V

NO

COM

NC

Output 
10V

NO

COM

NC

Output 
10V

NO

COM

NC

Output 
10V

NO

COM

NC

0-10V

MOTOR 1

MOTOR 3

MOTOR 4

PE

DCV

L3
(T)

L2
(S)

L1
(R)
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Output 
10V

NO

COM

NC

Output 
10V

NO

COM

NC

Output 
10V

NO

COM

NC

Output 
10V

NO

COM

NC

MOTOR 1

MOTOR 3

MOTOR 4

PE
L3
(T)

L2
(S)

L1
(R)
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E C O WAT T  E B N C  4 5 0 ,  5 0 0 ,  5 6 0  &  6 3 0

Eléctrico

Eléctrico

Eléctrico

Eléctrico

Relé

Relé

Relé

Control

Control

Control

Control

Control

Control

Control

Control

Control

Control

Control

Control

COM

NO

NC

10V

A1

Aout

Entrada de electricidad fase 1

Entrada de electricidad fase 3

Conexión a tierra de protección

10Vdc, 10mA max

Entrada análoga 1, 0-10 V
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C O N E X I Ó N  E L É C T R I C A

E S TA D O  D E  R E L É

El estado de relé debe conectarse para mostrar el estado de funcionamiento del motor del 

- Rotor bloqueado
- Error del sensor hall

COM NO NC A1

CCW

Aout10V

PE

L3 (T)

L2 (S)

L1 (R)



41

C ATÁ LO G O  e B N C

 

0-10V Entrada de control 

 

GND 

 

0-10V 

24V 
AC/DC 

C A B L E A D O  D E  C O N T RO L

1. 
2.

3.

COM

COM

COM

NO

NO

NO

NC

NC

NC

A1

A1

A1

Aout

Aout

Aout

10V

10V

10V

10V

A B

OUT

0-10V

0-10V Entrada de control

REB-ECOWATT

de aire

Modbus RTU

Controlador digital directo

 

B 

Programa de PC de interfaz Modbus RTU 

RS485-MODBUS 

 

A 

 

485G 

 

485B 

 

485A 

 

24V 

 

GND 

 

D2 

 

D1 

 

GND 

 

Aout 

 

A2 

 

A1 

 

GND 

 

10V 
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COM

COM

COM

COM

NO

NO

NO

NO

NC

NC

NC

NC

A1

A1

A1

A1

Aout

Aout

Aout

Aout

10V

10V

10V

10V

MOTOR 1

MOTOR 3

MOTOR 4

 

 

 

 

10 V

OUT

REB-ECOWATT

PE
L3
(T)

L2
(S)

L1
(R)
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COM

COM

COM

COM

NO

NO

NO

NO

NC

NC

NC

NC

A1

A1

A1

A1

Aout

Aout

Aout

Aout

10V

10V

10V

10V

MOTOR 1

MOTOR 3

MOTOR 4

 

 

 

 

0-10V

Controlador digital 
directo

Control de presión/

PE
L3
(T)

L2
(S)

L1
(R)
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COM

COM

COM

COM

NO

NO

NO

NO

NC

NC

NC

NC

A1

A1

A1

A1

Aout

Aout

Aout

Aout

10V

10V

10V

10V

MOTOR 1

MOTOR 3

MOTOR 4

 

 

 

 

interfaz Modbus RTU

PE
L3
(T)

L2
(S)

L1
(R)

RS485

campos electromagnéticos, 
utilice siempre el cable de par 

de la señal de control, agregue 
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